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2013/9/22

ロボットNo. チーム名 ロボット名 出走時刻 走行終了時間 結果 走行時間 自律走行終了地点 走行距離 対象１ 対象２ 対象３ 対象４ 対象５ 特記事項

1330-
01
尾崎研究室　チーム
A

MAUV 14:32 15:31 完走できず 59分28秒
第3探索エ
リア内

1487m ×

×
オレンジ色の
トラックを誤認

識

× × ×
お客さんが喜んでロボットの前に来てしまう。子供に絡ま
れていた。

1317
電気通信大学知能
システム学講座

Cartis 14:34 15:02 完走できず 28分
第2探索エ
リア後
約100m

969m
正面から来た1302と接触しそうになったため手動停止し
た。（こちらが止まったので、1302はそれを避けて走行を
継続。）

1302
機械制御工学研究
室（芝浦工業大学）

やまぶき3 14:39 15:31 完走できず 52分
ゴール前
最後のカー
ブ

第1探索エリアまでの途中で1317と正面同士で遭遇した
が、自動停止の後回避した。

1310
群馬大学・ミツバ
チーム

MG13 14:44 14:55 完走できず 11分
第2探索エ
リア内

630m
○
14:50

- - - - 最後に縁石に引っかかってリタイヤ

1330-
02
尾崎研究室　チーム
B

ARIM 14:39 15:21 完走できず 42分
第2探索エ
リア内

953m
○
14:53

○
15:11

×
－

走行続行中
に発見

－

※走行距離は、ロボットの記録による。
※走行出発時刻と終了時刻については、未確認の部分があります。

自律走行記録 探索対象記録

探索せず

探索せず
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