
[つくばチャレンジ2013]
第3回実験走行　探索対象の記録

2013/8/31

場所 時刻 ロボットNo. アクション 気づいたこと等
探索1 11:10 1302 センサ＋キャスターだけでチェック（芝浦工大） ライトオン比例　全面日影
探索1 11:15 1330-02 素通り
探索1 11:18 1317 通過
探索1 11:18 1307 通過
探索1 11:21 1321-01 探索対象手前で再起動

探索1 11:23 1327
ロボットNo.1327がロボットNo.1302を蹴とばした。(脇を通過する
際に引っ掛けた。相手がアングル材だけでキャスタ部分認識で

探索対象を見つけられたらしいが、停止しなかった。

探索1 11:30 1306-02 完全無視でログ取りに前を足早に通過して行った。
探索1 11:32 1330-02 素通り
探索1 11:33 1338 通過
探索1 11:40 1321-01 リモコン走行
探索1 11:43 1313 通過
探索1 11:46 1338 通過（RightOn奥で切り換えしに失敗とのこと）
探索1 11:52 1343 通過（リモコン走行通過）
探索1 11:56 1322 手押し走行（センサー＋キャスター＋アングルアルミフレーム）
探索1 12:13 1303 通過
探索1 12:28 1330-02 探索対象の目の前から探索テスト
探索1 12:35 1330-01 探索をしていたが失敗して通過 速度が遅い為、怖くはない。
探索1 12:51 1330-01 探索をしていたが失敗して通過 探索中に帽子を脱いで汗を拭いていたため失敗したかもしれない。

探索1 12:56 1330-02
探索できたような停止動作をしていたが、対象から数ｍ通過後
「見つけた」と言われた。

探索1 12:57 1330-01 探索対象の1ｍ前に停止し「見つけた」と言われた。
探索1 13:02 1326-02 探索対象の2ｍ前に停止し、探索完了。
探索1 13:05 1330-02 探索対象の1ｍ前に横向きに停止し、「見つけた」と言われた。
探索1 13:07 1330-02 探索対象の2ｍ斜め前で停止し、「見つけた」と言われた。
探索1 13:11 1330-02 探索対象の2ｍ斜め前で停止し、「見つけた」と言われた。

探索1 13:16 1303
探索対象の1.5ｍ前に横向きに停止し(数秒間)、「見つけた」と言
われた。

探索1 13:19 1303 通過

探索1 13:23 1303
探索対象の1.5ｍ前に横向きに停止し(3秒以上)、「見つけた」と
言われた。

探索1 13:26 1303
探索対象の1.5ｍ前に横向きに停止し(3秒以上)、「見つけた」と
言われた。

探索1 13:32 1303 通過
探索1 13:36 1303 停止して「見つけた」と発言後、動き出さなかった。
探索1 13:56 1326-02 2ｍ程離れたところで停止。音声で発見したことを知らせた。
探索1 14:36 1339 リモコン走行
探索1 14:37 1331-01 （記録走行）停止後、「見つけた」と言われた。
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探索1 14:41 1331 リモコン走行通過
探索1 14:42 1330-02 （記録走行）自律走行通過。探索対象を発見できず。
探索1 14:45 1338 リモコン走行通過。
探索1 14:49 1326-02 停止して音声で知らせた。
探索1 14:52 1334 リモコン走行。通過。
探索1 14:53 1317 （記録走行）自律走行で通過。探索は行っていない。
探索1 15:29 1313 通過。探索は行っていない。
探索1 15:36 1303 自律走行で通過。探索は行っていない。
探索1 15:49 1317 スイッチによる停止。探索は行うが、発見は出来ていない。

探索2 11:28 1327
「見つけた」と言って避けながら通り過ぎた。（まだ停止するように
はしていないとのこと）

特に、恐怖は感じなかった。

探索2 12:21 1303 探索対象を見つけてはいないが、手前１ｍで停止した。 特に、問題はなかった。
探索2 13:08 1326-02 探索対象を発見した。一旦、2ｍ前で停止後、手前１ｍで停止した。とても余裕があるように感じられた。

探索2 13:11 1330-01
「見つけた」と言って、一旦停止した。手前、1ｍで停止し、更に50
ｃｍで止まりました。

帽子の何かで見つけていると思われる。

探索2 13:29 1330-02
3ｍ程手前で停止し、またコースへ戻った。対象を発見したかは
不明。

探索2 14:00 1326-02 2ｍ程手前で停止し、3秒程探索対象を確認後、移動。 探索対象を確実に確認している様子だった。
探索2 14:15 1303 2ｍ程の間隔で周辺を通過、探索対象を見つけた様子は無し。
探索2 14:25 1303 2ｍ程手前で停止し「見つけた」と発声。数秒間停止後、移動。

探索2 14:51 1330-01
近くを通ったが発見されず。探索しながら移動。周りに何もなかっ
たところにいたので、見つけにくかった様子。

探索2 14:54 1326-02 看板に横から衝突。 ロボットが減速しないまま衝突したので、少し怖かった。
探索2 14:57 1330-02 全く発見されずに通過。
探索3 11:05 1326 前を通過
探索3 11:10 1330 前を通過
探索3 11:25 1303 前を通過
探索3 11:26 1317 前を通過
探索3 11:30 1327 前を通過
探索3 11:35 1330 前を通過
探索3 11:36 1326 前を通過
探索3 11:38 1330 左方向より通過
探索3 11:40 1330-01 前を通過
探索3 11:50 1313 前を通過
探索3 12:21 1321 リモコンで近づいて停止
探索3 12:24 1303 自律で前を横切る
探索3 13:12 1326-02 自律走行で目の前で停止 ピロリンという音を鳴らしながら走行
探索3 13:23 1330-01 自律走行で停止後、「見つけた」と言われた。 結構目の前に近づいて停止した。
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探索3 14:32 1303 自律走行中、発見時3秒停止。 目立つ点なし。
探索3 15:03 1317 そのまま見つけずに通過
探索4 13:25 1301-02 停止後、移動した。
探索4 13:42 1330-01 大きく回った後、接近して「見つけた」と言われた。 ゆっくり近づいて来た。
探索4 13:57 1330-02 少しの間停止後、移動した。 ロボットがあまり近づいてこなかったので、安全だった。
探索5 12:23 1327 目の前で停止した。
探索5 12:39 1303 通り過ぎる時に、ロボットから音が鳴った。 停止せずに緩やかな速度を保っていた。
探索5 13:50 1331 近づいてきて「見つけた」と言った。 驚いた。
探索5 14:00 1322 探索対象5の位置からロボットまでの距離を測っていた。（約10
探索5 16:00 1330-02 探索対象5の位置からロボットまでの距離を測っていた。（約10 ロボットに見えやすい場所に移動するように依頼された。
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