
[つくばチャレンジ2013]
第5回実験走行　探索対象の記録

2013/10/5

場所 時刻 ロボットNo. アクション 気づいたこと等

11:49 1321 停止せず、通過。自律走行。
11:56 1326-02 発見と言われた。看板に接触。
11:59 1327 きちんと前で止まった。 高周波音がうるさいと感じた。
12:03 1338 通過した。
12:11 1330-01 検出して止まった。 「考え中」（何を？と思った）→「検出した」
12:13 1313 止まったが通過した。
12:17 1326-01 通過、手押し。
12:23 1338 通過した。
12:26 1303 見つけた。 音声が小さい、ふらふらと近づいてきて不安あり。
12:30 1310 見つけた様子。（音なし） こちらを向く動作の前に急ブレーキで止まる。
12:33 1310 再度近づいてきた。 遠くからまっすぐ近づいてくると怖い。
12:37 1310 見つけた様子。（音なし） こちらを向く動作の前に急ブレーキで止まる。
12:39 1330-02 手動。
12:45 1330-02 見つけた。 「見つけた」と言うまで時間を5秒ほど要した。
12:48 1326-02 2段階で近づいた。「もう一度近づく」と人間が補足した。 「見つけた」が1mほど横にずれていた。
12:54 1330-02 見つけた。 速度は遅いが急停止した。あまり動きが明確ではない。
12:57 1326-01 手押し。
13:15 1302 手押し。
13:34 1306 通過。停止せず。
13:35 1338 通過。停止せず。
13:40 1317 1303が1317の後方から衝突。通過。 1317停止中に発生。

1328 通過。停止せず。
13:45 1303 通過。停止せず。
13:55 1321 通過。停止せず。 エリアを出るところで、自転車との接触の可能性があった。
14:00 1328 通過。停止せず。 単に通過。
14:27 1337 通過。停止せず。 リモコンによる動力走行。
14:29 1324 通過。停止せず。 エリア内を入ったのが14時頃。エリア内で色々調整。
14:31 1326-02 通過。停止せず。 探索対象は発見できるモードだった。でも、発見できず。
14:40 1310 看板前で停止。また離れる。
14:41 1317 停止せず、通過。
14:42 1310 対象前で停止。 見つけた。
14:43 1330-01 「検出」と発声。「見つけた」と発声。 見つけた。
14:48 1326-01 停止せず、通過。
14:49 1330-02 探索して対象前5mで対象に向いた。
14:51 1313 1330-02と探索エリア内でニアミス。非常停止を押したかは「？」
14:52 1313 停止せず、通過。
14:54 1302 1303とエリア内でニアミス。自律会費を試み？ 1303は止まったまま、1303は非常停止していた？
14:58 1303 5m前を通過、発見せず。
15:00 1306 手押し。
15:10 1327 近づいてきて停止、その後通過。
15:31 1326-02 前を通過。
15:40 1326-01 近づいて…見つけた？
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[つくばチャレンジ2013]
第5回実験走行　探索対象の記録

2013/10/5

場所 時刻 ロボットNo. アクション 気づいたこと等
11:15 1330-01 時々止まりながら通過。
11:20 1317 目の前で停止。
11:25 1306 目の前を通過。
12:04 1327 近づいて停止。
12:04 1326 近づいて「発見しました」と言われた。 3台同時に近づいてきたが、うまく見つけて避けながら近づいた。
12:20 1330 近づきながら「検出」「考え中」「見つけた」と言われた。 何をしているのか分かりやすいので良いと思います。
12:22 1313 少し減速した。おそらく発見された。
12:25 1302 30cm程度まで近づいて停止した。 恐怖を感じました。
12:44 1310 近づいて停止した。
12:59 1326-02 「第2エリアの一人目を発見しました」と言われた。
13:02 1302 メモ前で一瞬停止した。
13:48 1306 目の前を止まりかけたが通過。
13:51 1307 少し離れた所で止まった。

13:57 1302
こっちに近づいてきたロボットと自転車がぶつかりそうになり、
手動でロボットを停止させていた。

緊急停止ボタンは大事だと思った。

14:01 1321-01 目の前で一瞬止まる。
14:36 1326-02 近づいて停止。「発見しました」と言われる。 3回目。
14:45 1310 看板の前で停止。
14:48 1310 目の前で停止。
14:49 1330-01 1回目NG。2回目「検出」「見つけた」と言われた。
15:01 1330-02 西から東に通過。

15:08 1303 目の前3mほど離れて停止し、「見つけた」と言ったけど、目の前は通過。

15:14 1321 西から東に通過。
15:15 1327 1.8m程度に近づき停止。
15:40 1326-02 停止後、「一人目を発見しました」と言われた。
15:52 1317 東から西へ通過。後、より南側を逆方向に通過。帰路へ。 リモコン。
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場所 時刻 ロボットNo. アクション 気づいたこと等
11:16 1326 前方通過。（データ取り）
11:17 1330 前方通過。
11:18 1303 前方通過。
11:19 1326 前方通過。（2回目）
11:23 1317 前方通過。
11:26 1313 前方通過。
11:27 1302 前方通過。
11:30 1317 前方通過。（2回目）
11:31 1306 前方通過。
11:33 1326 前方通過。
11:40 1304 前方通過。 正面よりカメラ位置調整。
11:45 1323 前方通過。
11:50 1337 前方通過。
11:51 1310 前方通過。（データ取り）
11:54 1330 前方通過。（2回目）
11:55 1310 前方通過。（2回目）
11:57 1310 前方通過。（3回目）
11:57 1330 前方通過。（3回目）
12:08 1327 スピード落としながらストップ。怖くない。
12:13 1321 前方通過。子供が遠巻きに眺めていた。
12:15 1326 前方通過。
12:20 1338 前方通過。
12:21 1326 一度止まってからゆっくり近づいてきた。
12:22 1338 前方通過。
12:30 1326 とてもゆっくり近づいてきた。 「検出」「考え中」「見つけた」と何をしているのかアナウンスがあるので安心。
12:51 1310 つま先のごく近くまで接近した。ゆっくりなので、怖くはない。

1310 それなりのスピードで近づいてきたが、徐々にスピードを緩めて停止。そのまま反転。 特に怖くはなく。
13:10 1326-02 前方通過。 定期的に音声を流しながら通過。
13:11 1326-01 手押しで通過。

13:15 1326-02
正面に接近、右わきを通過して「間違えたようです」と言い、
その後、椅子の周囲を蛇行して左へ進行。発見せず。

椅子にぶつかることはなかった。

13:16 1326-02 通過後、左側にあった自動ドアに反応して近づくも、「間違えたようです」と言い、通過。 センターの中にいる人が少し驚いたが、反応したのは人ではなくドアらしい。
13:20 1302 弧を描くように接近し、一、二度停止。その後、通過。
13:23 1330-02 ゆっくり接近。停止して「見つけた」を言う。「バックします」を言って少し下がり、通過。 かなりゆっくりした速度。特に怖くない。
13:32 1330-02 左側から接近、「見つけた」と言う。「バックします」と言って少し下がり、通過。 センターに入る人に声を掛けられる。
13:45 1306 通過。
13:48 1338 通過。 ゆっくりとしたスピード。走行音が大きい。
13:55 1303 接近し、停止して「見つけた」と言う。「バックします」と言って下がり、通過。 なめらかな走行。スピードが落ちない停止が少し怖い。
13:56 1317 通過。
14:47 1326-02 見つけたと言われた。
14:51 1310 近づいてきて停止。
14:57 1330-01 少しずつ近づいてきて、「見つけた」と言われた。
15:03 1326-01 通過。
15:05 1310 近づいてきて、3秒程停止。
15:07 1313 近づいてきたが、停止せず。
15:09 1306 手押しで通過。
15:09 1330-02 ゆっくり近づいて、停止後、「見つけた」と言われた。（記録走行） かなりゆっくり近づいた。
15:14 1303 近づいて、停止後、「見つけた」と言う。
15:16 1302 通過。 ゆっくりしたスピード。
15:20 1328 通過。
15:20 1321-01 通過。（リモコンによる操作）
15:21 1327 停止後、発見して、バックして進行。 音声も流れたが、音が小さく聞こえなかった。
15:22 1302-02 停止後、「見つけた」と言う。「バックします」と言って通過。
15:50 1326-02 停止せず、正面を通過。
15:55 1326-02 音がして、接近し、停止して「発見しました」と言った。その後、発見した音。そして通過。 発見してから近づいてきたのだ、ということが分かるのでより安心感のある動きに感じた。
15:59 1317 通過（リモコン操作による）。
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場所 時刻 ロボットNo. アクション 気づいたこと等
11:07 1310 手動でテスト走行。
11:14 1310 手動でテスト走行。
11:29 1303 手動でテスト走行。データ収集。
11:31 1330-01 手動でテスト走行。データ収集。
11:32 1326-02 手動でテスト走行。データ収集。
11:42 1317 自動で走行。2m程の距離で停止。5秒程して次へ走行を再開。
11:48 1313 手動でテスト走行。データ収集。
11:53 1326-01 手動でテスト走行。データ収集。
12:06 1337 手動でテスト走行。データ収集。
12:07 1310 手動でテスト走行。データ収集。
12:14 1330-02 手動でテスト走行。データ収集。
12:22 1327 自律走行。1m程で停止、「ピコーン」という電子音が数回鳴る。
12:39 手動で前方通過。
12:49 1330-01 数m離れた場所で探し、「見つけた」と音声が流れる。 慎重に行動している。動作がゆったりしている。
13:09 1310 １m付近で停止。3秒程の停止である為、発見とみなす。 非常にスムーズな動きのロボットである。
13:11 1313 通過。発見できず。周りを見ている様であったが、認識はしていない。 外観に少し怖さがある。
13:45 1310 1m付近で、3秒停止。
13:54 1330-02 1m以内で「見つけた」との音声。
14:22 1303 1m以内で「見つけた」との音声。 非常に近い。
14:32 2m離れた場所で3秒程停止。
15:00 1326-02 1m程で停止。探索対象の方を向き、徐々に接近。1m以内で音声を発し、発見。
15:16 1326-01 通過。
15:35 1327 1m以内で発見。一度止まり、方向を変えた。
15:36 1303 50cm程度で発見。前方のロボットを避けた為でもある。
15:41 1321 通過。
15:42 1330-02 徐々に接近、1m以内で発見の音声。
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場所 時刻 ロボットNo. アクション 気づいたこと等
11:08 1310 停止せず、右方を通過。
11:14 1310 3秒停止し、右方を通過。
11:30 1303 停止せず、右方を通過。
11:31 1330-01 3mの距離で5秒停止し、右方を通過。
11:32 1326-02 停止しせず、右方を通過。
11:44 1317 3mの距離で1分停止し、右方を通過。 ロボットが私の方に走ってきたが、チームの人が停めてくれました。
11:49 1313 停止せず、右方を通過。
11:54 1326-01 停止せず、右方を通過。
12:22 1327 数秒停止して、発見された。その後、バックして方向を変えた。 スピードを落として近づいてきたので、怖さはなかった。
12:42 1321-01 停止せず、前方を通過。
12:56 1330-01 停止せず、前方を通過。
13:04 1303 停止せず、右方を通過。
13:10 1310 私の前で3秒停止し、左方を通過。
13:12 1313 停止せず、左方を通過。
13:24 1326-01 停止せず、左方を通過。
13:30 1330-01 停止せず、左方を通過。
13:40 1337 停止せず、左方を通過。
13:49 1310 私の前で3秒停止し、左方を通過。
13:53 1330-02 私の前で5秒間停止し、「見つけた」と言って、左方を通過。
13:53 1337 停止せず、左方を通過。
13:59 1330-02 私の前で5秒間停止し、「見つけた」と言って、左方を通過。
14:15 1303 3秒停止し、バックして方向を変えた。 近づいてくるスピードが少し速いと感じた。
14:20 1303 近づいてきたが、芝生に乗り上げてしまった為、緊急停止。
14:25 1303 停止ぜず、前方を通過。
14:35 1321-01 停止せず、前方を通過。
15:00 1326-02 停止して、「第3エリアの1人目えを発見しました」と言われた。
15:05 1317 停止せず、前方を通過。
15:16 1326-01 1秒停止し、右方を通過。
15:17 1306 停止せず、右方を通過。
15:36 1303 3秒停止し、右方を通過。
15:40 1327 3秒停止し、右方を通過。
15:42 1330-02 3秒停止し「見つけた」と言って、右方を通過。
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