
出走順 ロボットNo. ロ　ボ　ッ　ト　名 チ　　　ー　　　ム　　　名 出走時刻 終了時刻 所要時間 完走／終了位置 探索 １ ２ ３ ４ ５ 課題達成 走行距離<注> 随走委員

1 11:30 1326-02 Cranberry 千葉大学知能機械システム研究室 11:30:20 11:41:28 11:08 大橋過ぎ(往路) 409 m 小谷内

2 11:33 1325 MieC LM 三重大学　プロジェクト　3S 11:33:06 11:36:21 3:15 出走失敗 15 m 冨沢

3 11:36 1330-01 MAUV 尾崎研究室チームA（宇都宮大） 11:37:00 12:55:00 78:00 完走 ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ 2467 m 横塚

4 11:39 1304 PAR-13 芝浦工業大学　HRI研究室 11:39:01 11:39:05 0:05 出走失敗 0 m 永谷

5 11:42 1334 Emu チームデジタルヒューマン（産総研） 11:42:0 12:11:0 29:00 第1エリア ◎ 632 m 中内

6 11:45 1344 POSS-TINY 北京大学POSSチーム 11:45:04 12:15:3 29:59 第3エリア - - - - 1290 m 吉田

7 11:48 1331 Auton 千葉工業大学　林原研究室ベータ 内村

8 11:51 1321-02 ひとつぼ 筑波大学 知能ロボット研究室 卵かけ御飯 11:51:42 11:56:25 4:43 大橋手前(往路) 185 m 伊達

9 11:54 1343 TRC-17 つくろぼ 11:54:00 12:29:56 24:56 第1→2エリア 不明 出村

10 11:57 1316 CapybaraI.U. Project C.G.S.

11 12:00 1314 MML-04 芝浦工業大学　マイクロメカトロニクス研究室

12 12:03 1338 THIGGER 成蹊大学　制御工学研究室 12:6:0 12:8:0 2:00 駐車場前(往路) 100 m 小林

13 12:06 1335 Bright Star 2013 明星大学

14 12:09 1341 山田さん 実吉研究室画像チーム（東京工業大） 12:9:00 12:11:00 2:00 出走失敗 0 m 秋本

15 12:12 1327 Smart Dump 7 防衛大学校滝田研究室 12:12:00 12:53:40 41:40 完走 ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ 1599 m 梅田

16 12:15 1307 Arl-2013 芝浦工業大学　ロボティクス研究室 12:15:00 12:18:30 3:30 スタートエリア脱出直後 20 m 吉見

17 12:18 1306 PeGASuS 横浜国立大学　藤本研究室 12:18:00 12:43:00 25:00 テナントビル前(復路) - - - - - 862 m 林原

18 12:21 1336 はなちゃん4号 TEAM T-WAVE SPIRIT（東海大） 12:21:00 12:23:00 2:00 スタートエリア脱出直後 22 m 森岡

19 12:24 1339 無念 1号 大阪大学 コマツ共同研究講座 UGVチーム 12:24:00 12:25:30 1:30 遊歩道位置口付近(往路) 42 m 内村

20 12:27 1305 けんせいちゃん５号機 金沢工業大学　demura.net 12:27:00 13:11:40 44:40 テナントビル前(往路) 251 m 小谷内

21 12:30 1313 ERIC 小山高専・弓削商船高専 12:30:00 13:14:00 44:00 ゴールエリア - - - - - 1678 m 永谷

22 12:33 1317 Ｃａｒｔｉｓ 電気通信大学 知能システム学講座 12:33:00 13:23:00 50:00 第3エリア南下 × ◎ × × ◎ 1503 m 友納

23 12:36 1311 Orange2013 法政大学　自律ロボット実験室（ARL） 12:36:00 13:15:01 81:01 大橋手前(復路) - - - 974 m 尾崎

24 12:39 1301 KOJIRO 天野研究室（早稲田大） 12:39:00 12:39:05 0:05 出走失敗 2 m 大川

25 12:42 1312 Infant AMSL Racing（明治大） 12:42:04 12:44:01 1:57 出走失敗 0 m 伊達

26 12:45 1320 Mair 筑波大学 知能ロボット研究室 robolin.jp 12:46:00 12:48:00 2:00 駐車場前(往路) 30 m 秋本

27 12:48 1315 コーボくん 金沢工業大学 夢考房 自律走行車プロジェクト 12:49:00 13:11:34 22:34 大橋(往路) 327 m 竹囲

28 12:51 1323 坂本スペシャル（仮） 明治大学　MORIOKA LAB. 12:52:00 13:09:00 17:00 第1エリア手前 363 m 中内

29 12:54 1318 エンデバー屋外仕様２０１３ 新潟県立長岡工業高等学校ＯＢ 12:55:06 12:56:39 1:33 出走失敗 10 m 吉田

30 12:57 1322 Type13 M-UGV 関西学院大学　中後研究室 - - - 出走できずリタイア - 吉見

31 13:00 1326-01 ＣＩＭＳ～逢～ 千葉大学知能機械システム研究室 13:00:03 13:43:55 43:52 大清水公園入口(復路) ◎ ◎ 1003 m 伊達

32 13:03 1324 Marmelo 圭司と愉快な仲間たち2013（東北大） 13:03:00 13:29:00 26:00 第1→2エリア × 468 m 大川

33 13:06 1329 ＫＡＩＴver2 神奈川工大ロボット・メカトロニクス学科 13:06:00 13:06:20 0:20 出走失敗 0 m 秋本

34 13:09 1302 やまぶき3 機械制御工学研究室（芝浦工業大） 13:09:04 13:34:47 25:43 大橋(復路) 261 m 吉田

35 13:12 1328 プロキオン 大阪工業大学情報科学部チーム 13:12:00 13:40:00 28:00 第2エリア南 - - - 649 m 吉見

36 13:15 1332 xega2 千葉工業大学　林原研究室ガンマ 13:15:15 13:53:00 37:45 第3エリア北上 - - - 不明 大矢

37 13:18 1330-02 ARIM 尾崎研究室チームB（宇都宮大） 13:18:00 14:36:00 78:00 第3エリア北上 ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ 2340 m 坪内

38 13:21 1340 マッパーマッパー21型 福岡大学フューチャービジョン 13:21:00 13:23:00 2:00 スタートエリア脱出直後 20 m 横塚

39 13:24 1309 KIT-C3 CIR-KIT（九州工業大） 13:24:00 13:24:10 0:10 出走失敗 7 m 秋本

40 13:27 1303 アロマックス4 宇都宮プロジェクト 13:27:03 13:48:00 20:57 大橋(復路) ◎ ◎ ◎ 792 m 梅田

41 13:30 1337 高尾3号 東京高専ロボティクス連携チーム 13:30:00 13:33:20 3:20 駐車場前(往路) 60 m 秋本

42 13:33 1321-01 る～ぷ 筑波大学 知能ロボット研究室 卵かけ御飯 13:30:00 14:46:28 73:22 完走 ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ ◎ 1843 m 小谷内

43 13:36 1308 Capybara A.T. 早稲田大学　マイクロマウスクラブ 13:36:00 13:43:00 7:00 大橋(往路) 260 m 中内

44 13:39 1310 MG13 群馬大学・ミツバチーム 13:39:00 13:55:00 16:25 第2エリア北 ◎ ◎ 831 m 出村

45 13:42 1319 あまてらす３号 桃太郎@岡山（中国能開大） 13:43:00 13:44:00 1:00 出走失敗 10 m 小林

46 13:45 1342 メカ崎くん 東北大学　田所研究室 13:45:00 13:59:00 14:00 テナントビル前(往路) 150 m 滝田

47

＜注＞走行距離はロボットによる測定値（各チームの報告による）

２０１３年１１月１７日（日）
つくばチャレンジ２０１３本走行結果（速報） 達成 ◎：全ての探索に成功しゴールに到達

距離：ロボットの実走行距離（チーム申告値）
完走 ◎：ゴールに到達

探索 ◎：成功　×：失敗　－：探索せず


