
[つくばチャレンジ2013]
第8回実験走行　探索対象の記録

2013/11/15

場所 時刻 ロボットNo. アクション 気づいたこと等
11:10 1317 エリア内に進入。対象を見つけてはいないよう。 停止ボタンを押してデバッグ。
11:13 1321-01 エリア内に進入。対象を見つけてはいないよう。
11:14 1317 至近まで接近。対象発見。 発見すると音声で「発見」と発声。
11:15 1303 停止せず、前方を通過。
11:18 1317 再度発見された。
11:32 1330-01 「検出」「考え中」と発声し、至近を通過した。
11:35 1344 停止せず、前方を通過。
11:36 1330-01 「みーつけた」。発見された。
11:40 1311 停止せず、前方を通過。発見せず。
11:46 1334 停止せず、前方を通過。発見せず。 自律走行はしている。
11:47 1306 停止せず、前方を通過。発見せず。 自律走行はしている。
11:54 1324 停止せず、前方を通過。発見せず。 自律走行はしている。
11:58 1330-02 見つけた。3回見つけた。遠くで看板にはまっていた。 自律。何度でも見つける。
12:08 1314 手押しで近くへ来た。
12:22 1328 素通り。 自律。
12:25 1311 見つけられず。 自律。
12:25 1319 手動走行。
12:36 1320 手動走行。
12:38 1332 通過。 自律。
12:44 1339 探索エリアに入らず。 自律？
12:47 1338 見つけたらしいが、接近はまだ作ってない。 自律。
13:43 1321-01 50cm近くで停止。発見された。 自律。
13:45 1301 手動走行。
13:56 1337 手動走行。
14:00 1306 走行のみ。（自動）
14:01 1320 手動走行。
14:02 1317 近くを通過。 探索はしているらしい。
14:05 1344 近くを通過。
14:10 1317 発見された。 「発見！」と言ってるものの、工事音がうるさく、よく聞こえなかった。
14:15 1315 近くを通過。手動。
14:35 1320 手動。データ取り？
14:45 1303 発見されて近づいてきたが静止せず通過。おしい！
14:50 1330-02 2回目で発見。 1回目は通過。レインコートの具合。
14:53 1317 通過してしまった。 光の具合？
15:17 1321-01 筑大。オレンジのつくチャレののぼりがかかったポールを帽子と人と判断？そこに探索者がいた。
15:24 1321-02 素通り。
15:55 1311 1mに来て止まった。探索成功した。無音。
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場所 時刻 ロボットNo. アクション 気づいたこと等
11:19 1303 右前方で数秒間停止後、見つけたと発音。
11:21 1320 コントローラで通過。
11:22 1328 自律移動で通過。
11:25 1317 前方30cm程度のところで数秒停止後、見つけたと発音。 停止位置がかなり近かったので怖かった。
11:40 1344 自律で通過。
11:42 1321-01 自律で通過。
11:45 1330-01 左前方50cm程度のところで数秒停止後、見つけたと発音。
11:50 1306 自律で通過。
11:50 1334 コントローラで通過。
12:06 1324 自律で通過。 発見できず。
12:12 1314 手押しで通過。
12:16 1330-02 自律で通過。
12:16 1330-02 停止後、「見つけた」と言われた。
12:27 1328 自律で通過。 人を発見するプログラム未実装。
12:37 1317 手押しで通過。
12:40 1320 コントローラで通過。
12:44 1332 自律で通過。 人を発見するプログラム未実装。
12:54 1338 手押しで通過。
13:04 1321-02 自律で素通り。
13:20 1303 停止後、見つけたと言われた。
13:28 1320 コントローラで通過。
13:49 1301 コントローラで通過。
13:54 1337 コントローラで通過。
13:59 1306 自律で素通り。
14:00 1320 コントローラで通過。
14:02 1302 停止せず、自律で通過。
14:12 1317 停止し、「発見」とロボットが言った。10秒程停まり、出発した。
13:16 1344 停止せず、自律で通過。
14:28 1305 停止せず、コントローラで通過。
14:33 1320 停止せず、コントローラで通過。
14:50 1303 近づいて、「見つけた」と言われた。
15:03 1330-02 停止せず、右方を通過。
15:07 1330-02 停止して、「見つけた」と言われた。
15:13 1302 通過。
15:21 1330-01 通過。
15:27 1328 通過。
15:28 1321 通過。
15:43 1334 通過。
15:45 1332 通過。
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11:25 1303 停止。
11:28 1328 停止せず、前方を通過。
11:40 1317 「発見！」と音声あり。（停止後）
11:45 1344 3m手前で停止するが、発見できず。
12:00 1321 3m手前で停止するが、発見できず。
12:06 1330-01 停止後、「みーつけた」と言われた。
12:37 1330-02 停止後、「みーつけた」と言われた。
12:43 1330-02 停止後、「みーつけた」と言われた。
13:20 1303 「見つけた」と言って停止。
14:05 1320 停止せず、左方を通過。
14:05 1306 停止せず、左方を通過。
14:10 1302 ロボットを2～3分停めて、色々調整していました。左方を通過。
14:20 1317 停止せず、左方を通過。
14:20 1344 停止せず、左方を通過。
14:40 1320 停止せず、左方を通過。
14:50 1303 3秒停止し、発見のようでした。その後、左方を通過。
15:00 1317 2～3秒停止し、「発見」と言って左方を通過。
15:13 1330-02 3秒停止し、「見つけた」と言って左方を通過。
15:17 1330-02 3秒停止し、「見つけた」と言って左方を通過。
15:18 1302 3秒停止し、「見つけた」と言って左方を通過。
15:30 1330-01 3秒停止し、「見つけた」と言って左方を通過。
15:32 1328 停止せず、左方を通過。
15:34 1320 停止せず、左方を通過。
15:45 1334 2秒程停止し、何も言わずに左方を通過。
15:48 1332 停止せず、左方を通過。
15:50 1337 停止せず、左方を通過。
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11:43 1303 左斜め後方から接近停止。見つけたらしい。 芝生に入るも、そのまま走行していった。
12:05 1334 通過。
12:10 1317 発見と言われた。横から来た。 5cmくらいまで来た。少し怖い。
12:12 1306 通過。 探索してないらしい。
12:13 1320 通過。 データ取り？
12:30 1321-01 探索していたが見つけられず、通過。
12:50 1330-01 検出と言われ近づき、見つけたと言われた。
13:07 1330-02 停止後、近づき、「見つけた」と言われた。 静かな走行。
13:09 1330-02 停止後、近づき、「見つけた」と言われた。 近づいてから発見までが長く感じる。
13:23 1321-01 データ取り、通過。
13:24 1324 階段を下りて、左側で停止。
13:35 1303 通過する寸前、「見つけた」。
13:36 1320 コントローラで走行。データ取り。
13:59 1301 コントローラで走行。データ取り。
14:13 1320 コントローラで走行。通過。
14:13 1337 コントローラで走行。通過。
14:18 1306 自律走行で通過。
14:45 1320 コントローラで通過。
14:56 1305 コントローラで通過。
15:07 1303 2秒停止後、見つけたと発音。 ロボットの停止位置が近くこわかった。
15:35 1330-02 少しずつ接近。1m以内で停止。5秒程度停止後、発見アナウンス。 この程度での接近であれば恐怖はない。
15:37 1330-02 4m離れた地点で3秒ほど停止。発見アナウンス。 非常に距離がある発見であった。
15:44 1317 1m以内で一度停止。再度動きすぐに停止後、発見アナウンス。 発見時の距離が近く、少々恐怖を感じた。
15:54 1344 走行のみ。通過。
15:55 1330-01 5m程度で一時停止。その後、1m以内で停止後、発見アナウンス。
16:00 1334 走行のみ。通過。
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11:34 1320 停止せず、左から右へ通過。
11:40 1303 停止後、「見つけた」と言われた。
11:47 1302 停止せず、左から右へ通過。
12:05 1317 一度停止後、1m以内に近づき、発見アナウンス。 走行にふらつきあり。
12:10 1306 自律走行。データ収集だけ。
12:14 1317 50cm以内前方で停止。発見アナウンス。 走行に問題なし。少々接近し過ぎ？
12:27 1321-01 自律走行。通過。
12:30 1321-01 自律走行。通過。
12:43 1330-01 少しずつ接近。1m以内で停止後、発見アナウンス。 非常にスムーズな走行。
12:57 1330-01 少しずつ接近。1m以内で停止後、発見アナウンス。その後、逆方向へ目的を検出。 非常にスムーズな走行。
12:59 1330-02 少しずつ接近。1m以内で発見アナウンス。 接近時の動きが慎重。
13:28 1324 自律実験。発見できず通過。
13:36 1303 一時停止後、スムーズに近づいて3秒停止。
15:32 1330-02 停止後、「見つけた」と言われた。
15:40 1330-02 停止後、「見つけた」と言われた。
15:42 1317 停止後、「発見！」と言われた。
15:46 1330-01 停止後、「見つけた」と言われた。
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