
つくばチャレンジ2015
第6回実験走行　確認走行

2015/11/6

ロボットNo. チーム名 ロボット名 出走時刻 走行終了時間 走行時間 走行距離 結果 特記事項

1501
早稲田大学
天野研究室

KOJIRO 11:17 11:29 12分 380m 完走できず
200m付近で前方ロボットと衝突し
そうになり非常停止。その場からや
り直しでゴール。

1501
早稲田大学
天野研究室

KOJIRO 11:52 11:54 2分 15m 完走できず

1504
金沢工業大学
demura.net

KenseiChan
2015 11:41 11:49 8分 220m 完走できず

1504
金沢工業大学
demura.net

KenseiChan
2015 12:07 12:08 1分 9m 完走できず

1504
金沢工業大学
demura.net

KenseiChan
2015 12:30 12:33 3分 50m 完走できず

1504
金沢工業大学
demura.net

KenseiChan
2015 12:46 13:06 20分 230m 完走できず

1504
金沢工業大学
demura.net

KenseiChan
2015 13:26 13:53 27分 380m 完走

1549
NU Intelligent
Mobility Lab.

NLIV03 13:45 13:57 12分 380m 完走

1501
早稲田大学
天野研究室

KOJIRO 15:13 15:25 12分 380m 完走

1523
大阪市立大学
知識情報処理研究室

Dulcinea 15:38 15:46 8分 280m 完走できず

※走行距離は、ロボットの記録による。
※走行出発時刻と終了時刻については、未確認の部分があります。
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